


1. Introduccidn.

Recientemente, en esta serie de mas de cuatrocientos documentos y libros [1-41] se
ha demostrado que el origen de la precesion orbital es la fluctuacién cuadratica media del vacio,
de manera que la teoria orbital y de corrimiento de Lamb puede comprenderse dentro de la
estructura de las teorias de campo unificado ECE y ECE2. En el documento inmediatamente
precedente a éste, el UFT 401, se utiliza la integracion analitica de la ecuacién de Newton
covariante segiin ECE2 para demostrar que la misma da origen a precesion tanto hacia adelante
como en sentido retrogrado, dependiendo del signo de la conexién de espin. Se ha demostrado
que ésta ultima se origina en las fluctuaciones del vacio del tipo empleado en la conocida teoria
del corrimiento de Lamb.

En la Seccién 2, se transforma la ecuacién relativista de Newton en la ecuacién
relativista de Leibniz y en la ecuaciéon de conservacién del momento angular relativista. La
primera se transforma aun mas, a una ecuacién relativista de Binet, que cuando se integra da
una 6rbita relativista para cualquier ley de fuerza. Esto constituye un procedimiento analitico
que complementa los procedimientos numéricos de UFT401 y los documentos precedentes. La
Seccioén 3 es una discusion de resultados, con graficas.

Este documento constituye una breve sinépsis de extensos calculos contenidos en las
Notas de Acompafiamiento de UFT402, publicadas en el portal www.aias.us. Estas Notas
formas parte intrinseca del documento, y debieran de leerse Jjunto con el documento. La Nota
402(1) analiza el origen de la precesién hacia adelante y hacia atras en la conexion de espin
covariante segiin ECE2 y las fluctuaciones del vacio isotrépico del tipo utilizado en la teoria
del corrimiento de Lamb. Las Notas 402(2) y 402(3) analizan la deduccion de la ecuacion de
fuerza a partir del lagrangiano, definiendo el momento generalizado. La Nota 402(4) es una
breve revision del origen de la precesion orbital en las fluctuaciones del vacio. La Nota 402(5)
es la demostracién de la conservacion del momento angular relativista. La Nota 402(6) es la
definicion detallada del lagrangiano relativista y un resumen de la diniamica newtoniana, y las
Notas 402(7) incluyen todos los detalles de la deduccion de la ecuacion de Binet relativista de
las orbitas, valida para cualquier ley de fuerza.

2. La ecuacion de Binet covariante segtin ECE2.
Consideremos la ecuacién de Newton covariante segin ECE2 [1-41] de orbitas:
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en donde un objeto de masa m gira en 6rbita alrededor de un objeto de masa M, atraido por la

ley del'cuadrado de la inversa en la Ec. (1 )- Aqui, F es la fuerza, G es la constante de Newton,
r es el vector posicion que une my M, y
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donde y es le velocidad orbital y ¢ es la velocidad de la luz. En la teoria ECE?2 la fuerza se



define mediante:

E=-yprag

donde
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es el potencial gravitacional y @ es la conexion de espin vectorial. Se deduce que:
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con magnitud:
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En el documento UFT401 se demostré que el sentido de la precesion de la orbita se define
mediante el signo de la conexidn de espin, un avance fundamental sobre el modelo tradicional
de la fisica.

La fuerza debido al vacio es:
Clwey=wp=—==-10

y como se demostr6 en el documento UFT401, la magnitud de la conexion de espin se define
mediante:
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donde (7 .87) es el cuadrado del promedio isotrépico de la fluctuacion del vacio drenel
vector posicion. La conocida teoria del corrimiento de Lamb utiliza el mismo concepto 6r En
la primera aproximacion (para pequeiias precesiones) la velocidad orbital newtoniana:
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puede utilizarse. Aqui, a es el semieje mayor:
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